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FE DE ERRATAS

A continuacion se indican la errata encontrada en el libro Automatismos neumdticos e hidrdulicos
(9788497324557).

UNIDAD 1

Pagina 2
Columna derecha, en el segundo parrafo por abajo, donde pone *gramos (g) debe poner kilogramos (kg), tal
como se muestra a continuacion:

I Masa (m)

Es la cantidad de materia que forma un cuerpo. En el Sis-
ter jonal de Unidades (5I), la masa se expresa en
kilogramos (kg).

Pagina 6
Columna derecha, en el subepigrafe “Leyes fundamentales de los gases perfectos”, donde pone: *T:
temperatura del gas debe poner T: temperatura del gas (kelvin), tal como se muestra a continuacion:

Donde:

P: presidn del gas.
V: volumen del gas.
n: nimero de moles del gas.

R: constante del gas.

T- temperatura del
Pagina 7

En la Actividad resuelta 1.2, se ha reemplazado la Figura 1.9, que queda como sigue:

o 0w

30 %C F 303 K 509 /323 K 109C 7 283 K
1,2 m3 1,28 m3 1,12 m?3

Figura 1.9. Hecto sobre el volumen de un gas sometido a presidn
constante y con variaciones de temperatura.

Paraninfo




Pagina 11
Se ha corregido la Figura 1.17, que queda como sigue:

Valvula de Valvula de

admisidn escape

— ——
Entrada Salida
de aire — de aire

Cilindro H

Pistdn Blela

Figura 1.17. Dibujo explicativo del compresor de pistén
{admisidn y escape).

Se ha corregido la Figura 1.18, que queda como sigue:

Valvula de  Valvula de
admision escape

Entrada W
d}ire__: de aire

HD

lafragma
Piston

Figura 1.18. Dibujo explicativo del compresor de diafragma.

Pagina 14
Se ha corregido la Figura 1.24, que queda como sigue:

Entrada/salida
del fluido
i Camara Camara
posterior lunta Muelle

anlerior
/ ' A ,,-'/

Rascador

. Vastago
N astad

Culata - ies Embalo Culata  Casguilia
trasera o pistan delantera guia

Figura 1.24. Constitucidn de un cifindro de simple efecto.
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Se ha corregido la Figura 1.25, que queda como sigue:

Entrada/salida
del fluido
Camara Cémara

Muelle : Junta !
X posterior 7 - anterior

Rascador

*, .
\, U
\ Vastago

' A"
Culata . Embaola Culata  Casguillo
. ~ Camisa e o . .
traserg o piston delantera guia

Figura 1.25. Constitucidn de un cilindro de simple efecto con muelle en
avance.

UNIDAD 2
Pagina 41

En la columna derecha, en el tercer parrafo del apartado “2.4. El aceite hidraulico”, se ha insertado el paréntesis
de apertura que faltaba:

Una de las caracteristicas de los hceites hidrdulicos es

adensidad, que es la relacion entre su masa y su volumen
((Ap)tado 1.2.1).

Pagina 49
Se ha corregido la Figura 2.32, que queda como sigue:

Entrada/salida

del fluido
Camara Camara
[ posterior Junta anterior Muelle

Rascador

Vastago

Culata : Embolo Culata Casquillo
trasera ChTe o piston delantera  guia

Figura 2.32. Constitucién de un cilindro de simple efecto.
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En la Actividad de aplicacidn 2.14, se ha corregido la figura, que queda como sigue:

Embalo 1 Embala 2

| As pa

En la Actividad de aplicacion 2.15, se ha corregido la figura, que queda como sigue:

Embalo 1 Fmbalo 2

Pagina 62
Actividad de aplicacién 2.21, donde pone * E=2,1-1011 N/m? debe poner E= 2,1-10'* N/m?, tal como se
muestra a continuacioén:

2.21. Sefala si los diametros de los siguientes cilindros son validos y no sufriran deformaciones por pandeo en los si-
greffETiles casos. rewag un coeficiente de seguridad de 3,5. Recuerda que el médulo de elasticidad para el acero es de

UNIDAD 3
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Se corrige el siguiente apartado del mapa conceptual de la unidad.

Mas de dos grupos )

Meétodo paso a paso Grupo vacio

J

Dos grupos

Divisién de grupo )
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UNIDAD 4
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La Figura 4.53, asi como su pie, se ha corregido pues faltaban los paréntesis. Tal como se muestra a

continuacion:
=81 -B2 -B3 -B4

A [IE: ' B [Ezj '

4 2

il Al roahW e ay

-MBE1 SV/L 3 .MB2 5Uil 3 MB4

14
Al Al Al Al

[ ET T PP

N

Figura 453, Esquema del circuito A (A-B+)

Pagina 115
En los primeros parrafos de la columna izquierda se han realizado una serie de modificaciones para
mejorar la redaccidn, de manera que quedan como sigue:

Tal final de su carrera, se repliega (), y el
cilindro B raahza la misma maniobra.

Cuando se realiza el circuito de maniobra para controlar

varios cilindros, se emplean relés auxiliares para enlazar
cada parte de control. En este caso, el cilindro B realiza

su maniobra cuando el cilindro A comienza a retraerse, re-
presentado por la activacién del relé K2 junto al final de

carrera B3.

La maniobra comenzard cuando ambos cilindros estén
replegados (condicién detectada por los finales de carrera
B1 y B3) y se accione el pulsador de marcha (S1).

El cilindro B empezard a trabajar cuando, estando re-
plegado (detectado por el final de carrera B3), termine de
1 cilindro A.
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En la Actividad de comprobacion 4.4, el enunciado debe quedar como sigue:

d4.4. En un cilindro en el cual se desea poder detener su
vastago en cualquier posicién de su carrera, ;Qué tipo
de valvula debe emplearse?

Pagina 137
En la Actividad de aplicacidn 4.15, el enunciado se ha corregido, de manera que donde ponia: *de emplear solo
dos relés de grupo. debe poner de un solo relé para los dos grupos. Tal como se muestra a continuacion:

415. Lleva a cabo los siguientes circuitos electroneumaticos utilizando valvulas distribuidoras biestables (5/2) y empleando el
método de cascada. Como son secuencias de dos grupos, emplea la técnica de un solo relé para los dos grupos.

Incluye la tabla de grupos, la tabla de activacion de electrovalvulas, el diagrama de espacio-fase, el circuito de fuerza
(neumatico) y el circuito de mando (eléctrico).

Pagina 137
En la Actividad de aplicacion 4.17, se debe intercalar la palabra monoestable, quedando tal como se muestra a

continuacion:

417, Utilizando valvulas (5/2) moncesiables, realiza los siguientes circuitos electroneumaticos (método de cascada y paso a paso).
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