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UNIDAD 1
Pagina 11

Se modifica la redaccion de la Actividad resuelta 1.11:

Calcula la reactancia capacitiva de un condensador de
68 UF conectado a una red eléctrica de 50 Hz

Solucion:
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Se modifica la redaccion de la Actividad resuelta 1.15:

Por un receptor monofisico de 230 V, circulan 1,3 A.
;Cudl es la potencia de este receptor si su factor de po-
tencia es de 0,87

Solucion:

P=liwixeopos p=230% 13 %0 8 =230 13\

Pagina 23

Se modifica la formula:

B 1.10.9. Medicidn da [a energia

La energia eléctrica es el producto de la potencia por el
tiempo.

=Py

L' Energia eléctrica (W h, vatios-horas).
F: Potencia (W, vatios).
t: Tiempo (h, horas).
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Se rectifican las unidades:

+ Contador de energia reactiva. Se encarga de regis-
trar la energia en funcidn de la potencia reactiva. Su

lectura es en kilovoltiamperios reactivos (kVAR h,
1 kVAR h = 1.000 VAR h).

UNIDAD 2
Pagina 33

Se corrige la barra en la Ultima cifra antes del punto:

B 7.1.6. Designacidn de los conductores
ldctricos

Una primera clasificacion de los cables se realiza en fun-

cion de sunivel de aislamiento, encontrandose la clase para
tensiones asignadas de 450/750 V vy la clase de 0,6/1 kV.

Pagina 33

Se modifica la redaccién del parrafo:

B 727 Bandejas motdlicas

Son canalizaciones muy robustas, de las cuales existen tres
tipos:

* Bandejas metilicas no perforadas. Son de chapa
galvanizada.

* Bandejas metalicas perforadas. Son idénticas a las
anteriores pero disponen de agujeros en su superficie.

+ Bandejas tipo escaleras. Es una versidn muy ligera
en peso.

Las bandejas metilicas deben conectarse a tierra me-
diante una conexidn con el conductor de proteccidn.
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Se modifica el pie de imagen:

Figura 2.16. Band'gja tipo rejilla.

Pagina 43

Se modifica la redaccién del pérrafo:

B 747  Tipos de armarios eléctricos

Los armarios eléctricos se clasifican en funcion de la tarea
que desempefian, teniendo tres grupos:

+ Armarios de proteccin eléctrica. Son los encar-
gados de la distribucidn eléctrica y en ellos se en-
cuentran los diferentes elementos de proteccidn
(interruptores magnetotérmicos, interruptores dife-
renciales, etc.). Segun las dimensiones o las necesida-
des de la instalacidn puede haber varios armarios de
proteccion, credndose una estructura piramidal, don-
de en la cima se halla el cuadro general de proteccidon
¥ en la base varios cuadros secundarios. Esta compar-
timentacicn permite que en el caso de querer aislar
una zona, el resto no se vea afectada.
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Se modifica la redaccién del pérrafo:

Pagina 56

* Los conductores de potencia deben separarse de los
conductores de mando ¥y maniobra, con el objeto de
evitar falsas sefiales por interferencias electromagné-
ticas.

Se modifica la redaccién del pérrafo:

Pagina 70

* Pelacables. Su objetivo es eliminar el aislamiento de
los conductores.

UNIDAD 3

Se modifica la redaccion del parrafo:

Pagina 76

3. Seleccionar la gama. Cada fabricante suele tener di-
versas gamas de contactores. Por ejemplo: Siemens

(Sirius, etc.), Schneider (Tesys D, K, etc.).

Se modifica la tabla:

Descripcion Ejemplos

: Retomno no
i automatico. i i
: : Después deser i Interruptor  Selector
i ——\—— | accionado, el NI
‘ : sistema no vuelve : v ErT
: asu posicion ; : :
¢ inicial.

: Conretencion. ¢
: : Elsistemacuenta i Setade emergencia
i ——N—— ! conunelemento : G-b -
: i que bloqueala

i posicion.
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Se modifica redaccidn del apartado b) la Actividad 3.4:

b) Anadir un blogque de contactos auxiliares de cuatro

contactos.

Pagina 81

Se modifica la tabla:

Tabla 3.12. Simbolos.

Roldana
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& Simbolo :
¥ general

Pedal

Palanca

Manivela

UNIDAD 4
Pagina 110

Se modifica la redaccién del pérrafo:

+ Contactos auxiliares. Se utilizan para desconectar el
circuito de mando una vez salta del disyuntor y para
operaciones de sefializacion (disparo del disyuntor).
Los contactos auxiliares suelen ser un complemento del
disyuntor. Pueden ser para un montaje frontal o lateral.
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Se modifica la redaccion de la Actividad 4.12:

4.12.

Pagina 127

Realiza el esquema de fuerza y maniobra para el arran-
que de un motor tnfasico con proteccion mediante fusi-
bles v relé termico. El motor se podra arrancar desde
dos puntos (52 y 53) y parar desde uno {(51). Se se-
nalizara cuando el motor esté parado pero en condicio-
nes de arrancar {H1), cuando esté funcionando el motor
(H2} y cuando se produzca una parada por sobrecarga
del motor (H3).

Se modifica la redaccion de la Actividad 4.13:

4.13.

Pagina 127

Dibuja el esquema de fuerza y maniobra para un motor
eléctrico trifasico que esta protegido con un disyuntor
electromagnetico y con rele termico. El motor se pondra
en marcha pulsando simultansamente desde dos pulsa-
dores (51 y 52) vy se podra parar desde otros dos (S3 o

Se modifica la redaccién de la Actividad 4.14:

4.14.

Fealiza el esquema electrico de fuerza y maniobra para
el siguiente proceso. Una cinta transportadora es movi-
da por un motor con proteccion mediante disyuntor guar-
damotor. La cinta transporiadora se pondra en marcha
desde un pulsador (53) y parar desde otro {52). Ademas,
contara con un pulsador de paro de emergencia {(S1) que
parara inmediatamente la cinta. 51 existiera algan proble-
ma electnco también parara. Ademas, sehaliza cuando la
cinta esta parada {H1), en marcha {(H2), con averia eléc-
trica (sobrecarga o contocircunto) (H3) y con paro de emer-
gencia (H4).
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Se modifica la redaccién de la Actividad 4.16:

4.16. Dibuja el esquema de fuerza y maniobra para un mo-
tor electnco tnfasico que esta protegido con un disyun-
tor electromagnético, con relé térmico y con un rele de
minima tension que provocara el disparo del disyuntor
electromagnético. Ademas, el circuito contara con un
paro de emergencia. El motor se pondra en marcha pul-
sando 53 y se podra parar desde 52. Senaliza cuando
el motor esta grando (H1).

Pagina 132

Se modifica la redaccidn de la Practica 4.2:

Préctica 4.2 Proteccidn de un motor trifésico mediante interruptor
automdtico electromagnatico y relg térmico

Descripcion En esta practica se va a estudiar la proteccidn de un motor trifasico mediante el empleo de un interruptor
automatico elsctromagnético (Q1) para protegerlo contra los cortocireuitos y de un rels rmico (F1) para
prategerlo contra las sobrecargas. Como elemento de proteccian del circuite de mande se empleara un
interruptor automatico magnetotérmico (F2).

UNIDAD 6
Pagina 200

Se modifica la imagen 6.62:
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Figura 6.62. Montaje eléctrico de fa Préctica 6.7,
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Se modifica la imagen 6.76:
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Fizura 6.76. Cronograma de fa practica.

UNIDAD 8
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Se modifica la redaccién del pérrafo:

+ Salida analogica. La sefial de salida consiste en in-
dicar si1 existe un objeto v, ademds, a qué distancia se
encuentra. La salida es de tipo analdgica (4-20 mA y
0-10V_.). Este tipo de salida se emplea con autdma-
tas programables, por ejemplo para conocer el estado
de la capacidad de un depdsito.

Pagina 274

Se modifica la redaccién del pérrafo:

+ Sistemas electrénicos (diodos v circuitos integra-
dos). Se basan en emplear tecnologia de semicon-
ductores para la medicidn de la temperatura. Existen
circuitos integrados destinados expresamente para
realizar esta tarea.

©Ediciones Paraninfo 9




Instalaciones eléctricas y automatismos Agosto 2017

Pagina 277

Se modifica la redaccién del parrafo:

Muchos equipos industriales incorporan en un mismo
dispositivo los dos tipos de salidas: por un lado tienen una
salida digital (actiian como presostato) y por otro lado tie-
nen una salida de tipo analégico que sera por donde propor-
cione la informacion del valor de la presion. Estos equipos
tienen cuatro hilos de salida (alimentacidn: positive y nega-

tivo, salida: como presostato ¥ como medidor de presion) y
ademds, pueden ser de tipo PNP o NPN.

Pagina 281

Se modifica la redaccion de la Actividad de aplicacién 8.16:

ba. El circuito de mando es a 24 V. El circuito también
puede controlarse de manera manual mediante un selec-
tor. Nota: los sensores estaran activados cuando detectan
el liquido.

UNIDAD 10
Pagina 325

Se modifica la redaccion del punto 10.4:

Estas pantallas se combinan con una serie de teclas,
aunque actualmente los paneles mas modernos integran
ambas funciones mediante las pantallas tactiles.
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Se modifica la figura 10.43:
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Figura 10,43, Comparacicn de un circuito en [Ggica cableada y [dgica programad.

Pagina 348

Se modifica la figura 10.97.
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Se modifica la figura 10.99.
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ANEXOS

Pagina 372

Se modifica el Anexo IlI:

IPXY X Proteccidn contra cuerpos solidos (de O a 0).
Y: Proteccion contra cuerpos liquidos (de O a ).
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