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La modifican las siguientes figuras:
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Figura 1.63. Esquema prictico del Cl.
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Figura 1.64. Montaje practico del drcuito
sohre placa profoboard. c
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La actividad 1.17 debe quedar como sigue:

1.17. Dibuja el simbolo de una puerta OR con cuatro entra-
das y escribe su tabla de la verdad. Haz lo mismo para
una NOR, una AND y una NAND de cuatro entradas.
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Se ha corregido tanto la solucidon como la Figura 2.7, tal como puede verse en la siguiente imagen:

Dado que A-A = A:

S=ABB+C)+A=ABB+ ABC + A

Como _
B-B=0
S=ABC+A
En la Figura 2.7 se muestra el diagrama l6gico simpli-
ficado.
. 000 1
a ABC+A 001 1
A 5 010 1
g 011 1
c ABC 100 0
101 0
110 1
111 0

Figura 2.7. Diagrama ldgico simplificado.
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Se corrigen textos y figuras:

La funcidn 16gica para que la bomba entre en funciona-
miento (§ = 1), serd:

§=VHDR + VHDR + VHDR
Simplificamos 1a funcion con el mapa de Kamaugh de 1a
Figura 2.34. _ o _ _

S=VHD + VHR
Para convertir el circuito para utilizar solo puertas NAND,
aplicamos el teorema de Morgan una vez a la funcion sim-
plificada.

§=VHD+ VHR = VHD-VHR
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Para conseguir un circuito con puertas NAND de dos en-
tradas, agrupamos las variables haciendo una doble nega-
citm en blogues de dos:

=
=1

S=VHD-VHR=VHD -

El diagrama logico correspondiente con puertas NAND es
el que se mmestra en la Figura 2 35

VHDR — G = o __—_ =

Figura 2.35. Diagrama lagico con puertas NAND.
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El incorpora nota antes de figura:

* Nota: El sensor A proporciona un «1» légico cuando
detecta el depoésito lleno. Los sensores B y C proporcio-
nan un «1» légico cuando se alcanza dicho nivel.
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Figura 2.37. Automatizacion de una trituradora.
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El cuadro que precede a la Figura 3.33 debe quedar como sigue:

Entrada de comprobacion. Al activarse con nivel
bajo («0» l6gico) se activan todas las salidas y se
iluminan los 7 segmentos del display.

Se utiliza con el fin de que no se visualice en el
display el cero en ciertas circunstancias. Al
activarse con nivel bajo, se visualiza el codigo de
entrada, siempre y cuando este sea diferente a
cero. Cuando el codigo de entrada sea cero. se
desactivan todas las salidas. apagandose todos

los segmentos a la vez.

Puede funcionar como entrada o como salida. En
el funcionamiento como entrada. cuando se
activa a nivel bajo se produce la desactivacion de
todos los segmentos del display. Cuando
funciona como salida. nos informa cuando el
codigo de entrada es cero cuando el terminal esté
activado.
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Las Figuras 4.5 y 4.9 deben quedar como se muestra a continuacion:

Entradas Salida

E.\ E; O: Estado de la salida

0 00 0 L apagada

INO~0 1 Se pulsa E) y L se enciende

0 0 1 1 Aunque no se pulse £, L sigue encendida
1 01 1 Si se vuelve a pulsar £, L sigue encendida
011 0  Sepulsa E> y L se apaga

010 0 Si se vuelve a pulsar E», L sigue apagada

1 10 X Estado prohibido

1 11 X Estado prohibido

O = salida en el momento de accionar uno de los pulsadores
O+ = salida un tiempo después de accionar uno de los pulsadores

E, E)

el
2

(a) (b)
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Se modifica la Figura 4.25.

Q|

MAESTRO ESCLAVO

Figura 4.25. Diagrama logico de un biestable J-K
maestro-esclavo.
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Se ha cambiado la palabra hertzios por hercios que es la forma normativa en castellano.
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Se ha cambiado el texto de la actividad 13.5 para que resulte mas claro; ver detalle en figura adjunta:

13.5. Verificacion del funcionamiento de una fuente con-
mutada. Consigue una fuente de alimentacion conmu-
tada y realiza las siguientes operaciones:

* Analiza sus partes y explica la funcion que cumplen
en el circuito.

« |dentifica los componentes mas relevantes y busca
en Internet sus hojas de caracteristicas.

» Conecta la fuente a la alimentacion eléctrica y com-
prueba con el polimetro y el osciloscopio las tensio-
nes que aparecen en las diferentes etapas de rectifi-
cacion.
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Se ha eliminado la palabra no; ver detalle en figura adjunta:

Dentro de los multivibradores existen tres tipos fundamen-
tales:

* Multivibrador astable: es un circuito que posee dos es-
tados estables. por lo que genera un estado de oscilaciéon
(conduccion, no-conduccién) constante.

¢ Multivibrador monoestable: es un circuito que mantie-
ne un estado de conduccién estable una vez aplicada una
sefial externa: transcurrido un tiempo, se recupera el es-
tado inicial.

e Multivibrador biestable: es un circuito que posee dos
estados estables de conduccién: mientras no se aplique
un disparo externo, permanece en uno de los estados, sa-
liendo de €l al aplicar un nuevo disparo. A este circuito
también se lo conoce como flip-flop y tiene gran aplica-
cidn en circuitos que utilizan técnicas digitales.

© Ediciones Paraninfo 6




Electrénica Diciembre de 2018

Pagina 277

Se corrige solucion a la actividad de comprobacién.

23 S, = ABCD + ABCD
S, =ABCD
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Se corrigen soluciones indicadas.

6.4 Ry: (Si-E245%)
R,: (No)
R;: (No)
Ry (Si-E482 %)
Rs: (No)
R: (No)
Ry (Si-E1220 % 8.10 V. = 2.6 V: Factor de rizado = 7.7 %
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